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Å Tilgjengelig teknologi

Å Markedssituasjon

Å Evne til gjennomføring

Hvorfor El-ROV nå?



Hvorfor er timingen riktig i 2020        ?

Å El-bil og droneindustri har gjort teknologien mer tilgjengelig

Å Politiske føringer og rammebetingelser

Å Investorer med tro på det grønne markedet 

Å Befolkningen generelt er mer positive til grønn omstilling

Å Oljekrisen førte til mye nytenkning innen effektivisering og kostnadsreduksjon

Å Pandemi medførte tilgjengelig kapasitet til å starte E -ROV utviklingen



Begynnelsen

Å E-thruster for retrofit  av hydrauliske TQXҲgt

Å Innovasjon Norge støtte til forprosjekt

Mars 2021:

2x El-Prototype motorer klar til test  (uten inverter)

Apr 2021

Bassengtest av Prototype motor med 
måling av skyvekraft  (uten inverter) 

Okt. 2020:

Referansetesting av Hydraulisk Thruster



Utvikling av Inverteren  (Elektronikk for styring av thrusteren) 

ÅMål om minimumseffekt > SA300 hydraulisk thruster (ca 15kW, ~212kg skyvkraft )

ÅTrykk og oljebestandig

Å800VDC nom. (samme som Porche J)

ÅKompakt

ÅBruk det beste fra el-bil industrien

Okt 2020 Ą 



Utvikling av Inverteren (forts.)

ÅJctfyctg"rtqvqv{rg"jÈuv"4243."3"ּףt"gvvgt"uvctvҿ

ÅFirmware prototype vår 2022



Prototype El Thruster med KD Inverter



Bassengtest av prototype El-Thruster med måling av skyvkraft :

Erfaringer:

Å El-thruster kan yte ca dobbel effekt over 

kortere  perioder.

Å Temperatur er begrensningen

Å 30kW gav 450kg skyvkraft

Hyd-thruster stopper her



Kontrakt med Reach Subsea AS på 2stk helelektriske arbeids TQXҲgt inklusiv elektrisk TMS

Jan 2022 Ą 

ÅROV for bruk på Reach Remote WUXҲgt

Å30 dager drift uten tilsyn

ÅFjernstyrt fra land

ÅDybde rating på 2000m

ÅMinimum ytelse som Supporter ROV

ÅL2,75m x B1,7m x H1,65m uten skid

Å450kg payload

ÅKlargjort for elektrisk tooling



Utfordringer:

ÅMangel på komponenter
ÅEkstreme leveringstider

ÅEkstreme priser

ÅMye tid brukt på å finne erstatninger

ÅFinne subsea løsninger
ÅEl-dkn"wpfgt"xcppҿ0

Std El-dkn"fgngt"hwpigtgt"kmmg"wpfgt"vt{mmҿ

Å11 stk. El-motorer ++

ÅJordfeilovervåking og krav til isolering

ÅEl-støy, hvordan begrense og sikre systemet.

ÅEl. Toolingҿ"interface?

ÅKommunikasjons metoder?

ÅKpigp"gvcdngtvg"uvcpfctfgtҿ



Zero Emission Electrical ROV

Å10x kamera m IP

Å2x Gyro m Eth. og seriell Comms

Å4x 115vac m seriell Comms

Å8x 24vdc m seriell Comms

Å10x lys, dimbare

ÅAlle tilkoblinger er «Metall Shell»
Å O-tkpigtҿ

El. tilkoblinger:
ÅHPU m 8-funksjons VP

Å T4 og Atlas manipulator

Å4x 800VDC m Ethernet
Å GFD overvåket

Å «Soft start og brake»

Å Kan isoleres 100%

Å5x 115vac 30A m Gb Eth comms

Å1x 115vac 20A m seriell comms

Tool tilkoblinger:


